关于支援雄安低空领域重点工作情况汇报

空中装备层能力研究院项目发展情况汇报
1、 工作内容说明
（1） 河北正定国际机场无人飞行器监测反制系统示范建设项目：组织成研究院解决方案团队，配合将中移凌云监管平台作为核心底座融入到整体方案中，形成可研性报告，呈交河北省发改委、国家发改委。据客户说方案已通过国家发改委审批，准备立项。
本人全程参与此项目，协同成研院的同事一同撰写解决方案。
（2） 河北省低空智能网联系统：空能院基于正定机场的方案，修改得到出河北省低空智能网联系统方案。已经过雄安管委会工科数局领导的审核，已通过河北省发改委审批，已提交国家发改委审批，仍在等待审批结果。
（3） 河北省低空智能网联系统演示平台：2025年6月20日到6月30日空能院召集各方领导开会，筹备打造河北省低空智能网联系统的演示平台。客户通过集团的陈怀达总要求雄安移动大力支撑该项目的建设。经过河北移动白桦总、成研院周剑总、雄安移动张继伟总的开会商议，确定了演示平台的建设计划与方案。
由成研院负责演示平台的定制化开发工作，初步确定的定制化开发工时为750人天。2025年7月至今，成研院已召集研发团队，完成客户需求的明确阐述，需求到实际开发内容的转化，完成客户本地研发及演示环境的搭建，完成定制化平台的本地化部署，完成客户需求的定制化开发工作。目前正在积极于其他厂家对接，与北京十沣公司对接仿真数据，与绵阳九强对接探测、反制设备、光电设备，与西安雷擎公司对接查打一体设备、雷达反制设备、光电探测设备，与北京领云对接合作类无人机接入。目前项目进展按预定计划有序推进，成研院定制化开发工作完成情况良好，空能院方正在筹办实际演示场景，为低空经济大会积极准备。
本人全程参与此项目，驻点空能院现场工作，作为成研院方的项目经理，研发项目经理角色，分解客户需求，筹备方案计划，拆解研发计划，分配研发任务，搭建本地环境，对接三方厂家的设备；作为雄安移动方的技术接口人，传达专业技术性需求。


雄安集团低空飞控服务项目发展情况汇报
1、 工作内容说明
（1） 雄安集团演示平台本地化部署：2025年9月5日晚，白桦总及张继伟总提出9月10日给领导演示本地化部署的平台。9月6日早，成研院周剑总召集各方讨论演示平台的建设事宜。9月7日晚，成研院完成中移凌云轻量化飞控平台在雄安云的本地化部署；9月8日，白桦总不满意轻量化飞控过于简洁，要求部署中移凌云完整版飞控平台，成研院于10日前完成部署；9月10日前完成对接基础公司的1个机库、河北公司的2个机库。9月7日成研院外场专家抵达雄安，现场对接飞机、机库，现场规划演示航线航路，配合雄安集团基础建设公司，启动日常巡检航线规划。
本人作为演示平台本地化部署的项目经理，协调各方人员制定建设计划方案，协调各方按照建设计划方案实现本地化平台的部署工作，以期按时、保质达到演示条件。协调属地移动准备各项演示必要条件，协调成研院完成部署工作，协调成研院外场人员的工作计划，梳理机库及飞机对接方案

雄安集团低空联合专班
暨成研支撑雄安低空特战队
暨雄安移动低空经济专班
工作情况说明
1、 工作内容说明
2025年11月4日以来，受各方势力的关注与影响，雄安移动成立雄安移动低空经济专班，河北移动成立河北移动低空经济专班，成研院成立雄安低空特战队，多方势力与雄安集团数字城市公司一同组建成立雄安集团低空联合专班。
自专班成立以来，驻场数城公司，克服诸多困难，生病不下火线，配合完成专班的各项工作，推动雄安新区低空综合飞行服务平台的上线。
本人初期作为成研院方的副代表，在现场协调客户需求、演示需求、产品设计需求、产品优化需求等，协调统筹各个事项的推进工作。作为监管平台总接口人，对接建交局低空交通综合服务平台的各项事宜，对接监管平台演示的各项工作。
当前阶段作为成研院方的PMO管理，负责统筹成研院现场28人的各项工作，统筹生活及工作。制定挂图作战一张图，精细化管理各个模块的研发进度。收集各方的工作日报进展情况，汇总为日报材料上交领导审查。总结阶段性工作成果，推动各项研发工作符合要求。
同时承担部分研发工作，保障现场各项研发工作的正常顺利开展。



雄安其他低空项参与情况汇报
1、 工作内容说明
（1） 宣武医院应急用血低空配送场景：与项目客户经理详谈，一并讨论分析无人机运输过程中的痛难点，并给出解决方案。针对该项目的应用模式，分享其他地方示范项目的相关经验。
（2） 启动区管委会城市巡检场景：与项目客户经理详谈，分析该项目中的痛难点，给出飞控管理运营平台的建设现状，给出接入飞控平台的相关注意事项建议。
（3） 其他低空经济场景项目：本人与项目客户经理积极沟通，基本了解其他低空基本场景项目的最新进展，并适当给出建议。

信息共享及培训
1、 工作内容说明
撰写在各种情况下的机库及无人机接入方案，赋能属地移动同事，能够正确的接入无人机及机库到中移凌云。


赋能各类人员有关低空的问题，提供力所能及的各类帮助
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无人机接入中移凌云方案

有无人机、有机库、无飞控平台接入方案

如果为大疆的机库，中移凌云可以完美适配，参考如下的接入方式即可





注意：接入凌云平台的端口及密码，需要根据实际的平台地址更换



若为非大疆机库及无人机，分为如下两种情况讨论

需要通过中移凌云控制无人机

  有机库，需要机库适配大疆协议；

  我方适配机库的控制协议，需要联系成研。

仅推送视频流至中移凌云

  无人机或者机库直接推rtmp视频到中移凌云平台即可

推流url示例：rtmp://144.7.97.70:31935/live/DEV00000012?token=bd594182482

注意：需要联系中移凌云提前创建对应的推流地址



机库不能主动推流，就请提供一下固定的拉流地址，支撑rtsp、rtmp、srt、https-flv

注意：中移凌云需要能够访问到你方拉流地址




有无人机、无机库、无飞控平台接入方案



有无人机、无机库存在如下两种情况

通过飞行家APP接入

大疆系列的遥控器，可以安装飞行家APP，通过飞行家APP即可连接中移凌云平台，实现控制功能。





通过哈勃一号接入

支持的无人机型号列表，可以通过哈勃一号连接无人机，安装5G语音流量卡（5G物联网卡），配置中移凌云平台的MQTT端点及密码，即可实现平台控制无人机的功能。



哈勃一号支持的无人机型号如下：
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注意：如果不在支持列表中，需要联系成研院进行适配。

哈勃一号连接无人机的具体操作流程如下：







有无人机、无机库、有飞控平台接入

同下 有无人机、有机库、有飞控平台接入

有无人机、有机库、有飞控平台接入

分为如下情况讨论

需要通过中移凌云控制无人机

  平台需要开放控制接口文档，联系成研院适配协议。

仅推送视频流至中移凌云

  通过平台，无人机或者机库直接推rtmp视频到中移凌云平台即可

推流url示例：rtmp://144.7.97.70:31935/live/DEV00000012?token=bd594182482

注意：需要联系中移凌云提前创建对应的推流地址

平台或者机库不能主动推流，就请提供一下固定的拉流地址，支撑rtsp、rtmp、srt、https-flv 注意：中移凌云需要能够访问到你方拉流地址



无无人机、无机库、无飞控平台的接入情况

通过购买中移凌云服务的形式接入，按飞行次数灵活收费



无人机接入低空共享服务平台（中移凌云平台）的优势

中移凌云---中国移动自主研发的5G网联无人机管理运营平台，以“5G+AI”为核心，结合人工智能、原生云时空大数据库、数据挖掘与分析及边缘计算等关键技术，构建智慧飞行枢纽、智能内业处理和多元关系挖掘三大核心能力，实现分布式、弹性部署、可自愈、云网融合的无人机行业云原生服务，带动云-网-端的智能协同。支持多厂商、多型号无人机:支持无人机超视距控制;支持平台控制自动飞行;数据实时采集、实时传输。智能处理。(已通过了公安部等保三级认证、CNAS认证、工信部信创认证)



接入平台的优势详情如下
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场景能力赋能

无人机单体能力有限，接入平台可以借助中移凌云航线规划、航线姿态控制、定时任务、多种AI能力构建多种实用场景，实现无人机价值的量级提升
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飞行家APP快速使用指南











哈勃一号



飞行家APP



浏览器



5G网联无人机系统架构图











飞行家APP支持机型：



• 御2系列、御2行业进阶版



• 悟2



• 精灵4（需使用不带屏遥控器）



• 经纬 M300 RTK



• 经纬 M210 系列



• 经纬 M350 RTK



• 御 Air 2



• DJI Mini 2



• 支持进行公开测试的机型：



• 御 Air、御 Pro



• 悟1



• 精灵3



• 御 Mini



• DJI Mini SE



• DJI Air 2S



• 经纬 M100 X3，X5，X5R



• 经纬 M200



• 经纬 M600



飞行家2 APP支持机型：



• DJI Mavic 3 行业系列(Mavic 3E,Mavic 



3T)



• DJI Mavic 3 多光谱版



• 经纬 M30 系列



• 经纬 M300 RTK



• 经纬 M350 RTK



• DJI Mini 3（支持DJI-RC N1普通遥控器，



不支持DJI RC带屏遥控器）



• DJI Mini 3 Pro（支持DJI-RC N1普通遥



控器 和 DJI RC Pro带屏遥控器，不支持



DJI RC带屏遥控器）



APP暂不支持的机型：



• 非大疆品牌无人机



• Mavic 3、Mavic 3 Pro、Mavic 3 



Classic



• 精灵 Phantom、精灵 Phantom 2、精



灵 Phantom 3 SE



• Inspire 3



• Mini 2 SE



• Avata



• FPV



• ......











APP下载地址：请联系项目售前、售后支持人员，获取安装包



获取到apk安装包后，可以通过下面任意一种方式进行安装：



1、把APP安装包先拷贝到U盘中，将U盘插到遥控器上，从U盘安装APP。



2、遥控器连接到电脑，将APP安装包拷贝到遥控器存储盘下，然后在遥控器存储目录下找到app安装包，
直接点击安装



3、通过蓝牙方式，把文件通过蓝牙传输到遥控器上，之后安装APP。



4、如果遥控器有TF卡卡槽，把APP放到TF卡上，将TF卡插入遥控器，之后安装APP。



APP使用前：无人机遥控器开启WIFI，连接互联网；



飞行家APP的下载与安装











启动后，输入环境识别码



使用的平台不同，填写的编码不同（4个英文字母）



demo环境（https://www.demo.uavcmlc.com/pangu/）：填写：demo



生产环境（https://www.uavcmlc.com/pangu/）：填写：prod



本地部署环境： 请联系售前售后支持人员进行确认











输入中移凌云平台的账号



账号密码与中移凌云平台Web端的一样











点击：飞行监视











点击：右上角 三个点











填写设备号，点击连接，连接成功后会自动获取并填充推流地
址内容，然后点击：开始推流



这里填写：凌云平台上
配置的无人机的设备号



建议云平台上创建无人机时，
使用无人机的飞控序列号作
为设备号，不作强制要求











连接成功后，左上角显示连接状态（绿色图标表示已连接、红色图标未连接）



推流成功后，左上角显示推流的码率和帧率











常见问题



1. 御3型号目前只支持行业系列（Mavic 3E、Mavic 3T）和多光谱版，暂不支持普通型号。



2. 精灵4需使用不带屏遥控器连接手机使用，带屏遥控器不支持安装使用。



3. DJI Mini 3 需使用 DJI-RC N1（普通遥控器）外接安卓手机使用，不支持 DJI RC（带屏遥控器）；



DJI Mini 3 Pro 可使用 DJI-RC N1（普通遥控器）外接安卓手机使用，或者 DJI RC Pro（带屏遥控器）将APP安装



在遥控器内使用。



4. 在APP上已经连接平台，并且正常推流，但在云平台上为什么看不到无人机上线？



要在云平台的地图上显示无人机的位置，需要能够获取到无人机的GPS位置数据，请把无人机放置在室外空旷的



地方，确保有足够的卫星信号。
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文件变更记录



版本号 变更说明 变更日期 变更人 审批人



V1.0 创建 2023-12-20



V1.1 修订为 psdk 配置内容 2024-3-18
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1. 安装调测整体流程



1）安装调测前准备



2）安装哈勃一号（智能版）及快拆结构件



3）激活无人机



4）中移凌云添加无人机/载荷



5）端到端调测



2. 安装调测前的准备



序号 名称 数量 图片示例 备注



1 螺丝刀套件 1套 安装结构件时使用



2
长脚内六角螺



丝刀
1个



安装 M300 快拆结构固定



件，需要用该工具拧紧 4颗



M3螺丝



3 5G SIM 卡 1张
Nano SIM 卡，哈勃一号（智



能版）使用，需要大流量卡



4
带网口的笔记



本电脑
1台 调测配置使用



5
哈勃一号（智



能版）
1套
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3. 安装哈勃一号（智能版）及快拆结构件



第一步：安装固定支架



将 X型支架安装到哈勃一号（智能版）的背部：（安装方向为梯形的短边朝向 USB 接口



方向）



图3-1. X型支架安装示意图



第二步：安装天线



将可弯折天线拧到设备上，注意要拧到位，如下图所示：
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图3-2. 安装天线



第三步：安装快拆支架



（1） 在桌面垫上软质物品，将无人机反着放在上面，把云台的 2颗 M3 *6mm 内六角螺



丝拆掉。



（2） 转动快拆支架的 4个连接杆至合适角度，并使用配件包自带的内六角螺丝（两长



(M3 *8mm)两短(M3 *6mm)）将快拆支架固定在无人机腹部的 4个螺丝孔位上，其



中 2个连接杆与云台共用螺丝孔位。安装位置及安装方向如图所示：
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图3-3. 快拆支架安装示意图



第四步：安装 SIM 卡



哈勃一号（智能版）的 Nano-SIM 卡为 PUSH-PULL 安装方式，用户按照设备上的示意图



插入 SIM 卡，插入时可听见“嗒”的声音；取出时往里轻推一下，SIM 卡略微弹出后即可取



出。
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图 3-4. SIM 卡插入示意图



第五步：安装设备和天线固定件



（1）将设备在固定支架上放平，按照快拆方向将设备插入快拆接口，需要插入到位，摇
动设备没有明显间隙，如下图所示：



图 3-5. 设备放平并推入固定支架快拆接口
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图 3-6. 设备通过快拆件固定在支架上



（2）将天线穿过天线固定件的固定孔，固定孔距天线末端约 1cm 左右，如下图所示。



图 3-7. 安装天线固定件



（3）将天线固定件固定在无人机脚架上，如下图所示：
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图 3-8. 天线固定件固定在无人机脚架上



第六步：OSDK 线安装



安装 OSDK 线之前要先把理线器固定到飞机上，之后将线缆按照方向固定到位：
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图 3-6. 理线器粘贴



图 3-7. OSDK 线安装
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将 Type-C 头插入设备的 OSDK 接口，方向如图：



图 3-8. OSDK 线安装方向



4. 激活无人机



4.1 无人机上电开机



先无人机遥控器上电 ，然后无人机上电开机（先短按电源键一下，再长按）， 用遥控



器屏幕设置，将无人机设置成 P模式。 同时确定无人机版本号，如图所示：
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图4-1. M300无人机P模式设置



备注：可将无人机版本号发给研发同事确认是否存在版本兼容性问题。



4.2 哈勃一号（智能版）拨号上网（自动）



备注：此步骤自动进行，仅需确认哈勃一号（智能版）指示灯是否正常。



待无人机供电后，等待哈勃一号（智能版）自动拨号上网， 拨号成功后哈勃一号（智能



版）信号灯显示为红灯常亮（4G）或者绿灯常亮（5G）。



备注：1、此步骤自动进行，仅需确认哈勃一号指示灯是否正常；



2、红灯闪烁表明设备正在搜网，一般在通电2分钟内成功驻网。如通电5分钟后仍未驻网，



请检查：



（1）SIM卡状态是否存在停机/欠费/锁定的情况；



（2）SIM卡插入是否正确；



（3）是否存在热插拔卡操作（请不要热插拔SIM卡）；
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4.3 哈勃一号（智能版）后台配置



4.3.1 哈勃一号（智能版）拨号上网成功后，观察 PC或笔记本WIFI 网络连接处，会新出现



一个热点（如下图示例），名为 CMCC-HUB-XXXXXX，此时迅速连接该WIFI（默认密码为



12345678）。（备注：需要及时连接，否则六十秒后该WIFI 会消失，否则只能重启哈勃一号



（智能版）才能再次出现）



最后 6位为哈勃一号（智能版）的 SN号， 需要将该 SN 号记录下来，并且告知终端后台



和凌云后台。



图4-2. 哈勃本地WiFi名称示意



4.3.2 在 Google Chrome 中，输入 https://192.168.10.1，进入哈勃一号（智能版）配置界面，



用户名/密码 分别是 admin/Admin35! 登录后进入参数设置：



1）无人机飞控及载荷设置， 如下图



无人机配置自动获取： 默认需打开。可根据项目实际情况选择



无人机厂商： 选择 dji



SDK 软件类型：选择 PSDK



APP ID 和 APP Key ： 使用默认 APP ID 和 APP Key 或者使用大疆官网申请的 psdk ID 和 Key。（默认



APP ID 和 APP Key 仅提供为测试使用）



串行接口：选择 DJI



波特率：选择 460800



视频推流开关：默认需打开，可根据项目实际情况选择



负载型号：默认配置无需更改



推流负载位置选择：根据项目实际情况选择。使用大疆双云台时，面向无人机正前方（正对机头）的机身



下方右侧挂载位（云台 I）对应 payload 1，左侧挂载位（云台 II）对应 payload 2，机身上方挂载位对应 payload



3
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视频服务器地址：1）打开无人机配置自动获取开关，则凌云平台自动下发 RTMP 推流地址；2）关闭无人



机配置自动获取开关，需要手动选择协议类型为 RTMP 并填入服务器 rtmp 推流地址。



云台配置：默认关闭



照片上传：打开后将 h20/h20t SD 卡内新增拍摄的照片回传至凌云平台作业中，根据项目实际情况选择。



图4-3. 哈勃一号（智能版）无人机飞控及载荷设置



2）中移凌云平台设置



用户名/密码/主机地址/主机端口：默认连接中移凌云商用云平台，如有更改请联系凌云平台后台人



员。
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图4-4. 哈勃一号（智能版）中移凌云平台设置



5. 中移凌云添加无人机/载荷



中移凌云平台上可对网联无人机监管/实施操控/作业规划等功能。用户需在中移凌云平台



上新建无人机并绑定载荷，否则无法在平台实现 5G网联相应功能。



5.1 添加无人机



使用 Chrome 浏览器访问中移凌云平台 https://www.uavcmlc.com/pangu/#/login（默认商用环



境），输入用户名及密码并登录，在无人机管理页中进行新建无人机操作，如下图所示。



说明：在集成了哈勃一号的情况下，设备号为：00000/哈勃 SN号。注意 SN号的大写必



须全部转化成小写。
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图5-1 中移凌云新建无人机



按照无人机实际信息完成填写并保存，保存成功后可在无人机管理页中查询。如无人机



开机上线，可通过飞行监视页面看到该无人机上线情况。



5.2 添加载荷



进入无人机载荷管理页，按照实际挂载载荷信息新建载荷，如下图所示。



说明：推流地址和拉流地址一般设置为自动，如自定义则请联系凌云平台协助。



图5-2 中移凌云平台新建载荷



5.3 无人机绑定载荷



无人机关机。在无人机管理页对应的无人机数据操作栏中，点击载荷-绑定，选择刚才新
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建的载荷进行绑定载荷操作，如下图所示。



说明：载荷绑定操作需在无人机处于离线状态后操作，请先关闭无人机。



图 5-3 中移凌云平台无人机绑定载荷
完成绑定后，无人机重新开机。



6. 端到端调测



6.1 飞行监视/云台控制测试



1） 将无人机放到空旷地带（确保能收到 GPS），打开中移凌云飞行监视页面，查看地图



上是否出现无人机图标。



2）单击无人机图标，进入单机监视画面。查看当前无人机位置是否正确，无人机视频流是否



显示，是否流畅。
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3）测试除了飞行相关的远程控制功能是否生效。



6.3 创建作业
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6.2 规划航线



说明：



1）在“进入航线绘制”时，参考当前无人机的位置（经纬度），进行航线规划，注意设



置航速、高度等参数。



2）也可以手机安装“新知卫星” 地图APP 来做辅助，手机 APP 上可以看到当前位置和



地图上每个点的经纬度， 手动设置经纬度航点。



6.4 模拟飞行



在正式飞行之前，建议先进行模拟飞行。



1）使用 Type C 转 USB 线，Type C 口一侧连接无人机，USB 一侧连接 PC 笔记本电脑。打



开“DJI Assistant 2 For Matrice”软件，点击“模拟器”，进入 模拟器设置， 设置模拟无人



机当前的经纬度（与航线规划的起始点位置相隔不远，可把起始点的经纬度小数点第四位



修改一点即可），然后点击“开始仿真”。
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2）进入凌云平台，选择创建的作业，点击“起飞”，然后模拟无人机飞行作业。
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6.5 正式按规划航线飞行



说明：正式飞行前，必须要有飞手在场现场保障，并且确保无人机周边没有障碍物或者人，以免发生



意外情况。



起飞前需要在“DJI Assistant 2 For Matrice”软件中关闭“模拟器”，拔掉连接无人机和



电脑的 Type-C 线。然后进入进入凌云平台，选择创建的作业，点击“起飞”。
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附录一：大疆 Onboard SDK 中 APP ID 和 APP Key 生成说明



步骤一：登录大疆开发者账号



（1）打开 https://developer.dji.com/cn/（中文网页）或者 https://developer.dji.com/（英文网页），
如图，点击“成为开发者”：



附. 图一
（2）如果没有大疆账号，就要先进行注册，如下图：



附. 图二
（3）注册完成后，登录所注册的账号：





https://developer.dji.com/cn/


https://developer.dji.com/
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附. 图三
然后同意如下“协议”



附. 图四



步骤二：使用开发者账号新建一个大疆 App



（5）进行“开发人员申请”：
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附. 图五
（6）批准状态显示：



附. 图六



（7）在个人中心点击“创建应用”，创建一个大疆 App，在 Developer Center 页面的 Apps 选
项中点击"CREATE APP"按钮，创建的时候 SDK选项记得选 Payload SDK，其他的随便填：
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附. 图七
（8）激活 App，创建完之后 App 图标是灰色的，在自己的邮箱中查看邮件点击相关链接激活
App。激活后的 App 可以点击，点击之后显示 App 的"App ID"和"App Key"等信息。



附. 图八



附录二：无人机组装和拆除



可参考视频 https://v.qq.com/x/page/k0970hyfz3r.html 。








			文件变更记录


			1.安装调测整体流程


			2.安装调测前的准备


			3.安装哈勃一号（智能版）及快拆结构件


			第一步：安装固定支架


			第二步：安装天线


			第三步：安装快拆支架


			第四步：安装SIM卡


			第五步：安装设备和天线固定件


			第六步：OSDK线安装





			4.激活无人机


			4.1无人机上电开机  


			4.2 哈勃一号（智能版）拨号上网（自动）


			4.3 哈勃一号（智能版）后台配置





			5.中移凌云添加无人机/载荷


			5.1 添加无人机


			5.2 添加载荷


			5.3 无人机绑定载荷





			6.端到端调测


			6.1 飞行监视/云台控制测试


			6.3 创建作业


			6.2 规划航线


			6.4 模拟飞行


			6.5 正式按规划航线飞行





			附录一：大疆Onboard SDK中APP ID和APP Key生成说明


			步骤一：登录大疆开发者账号


			步骤二：使用开发者账号新建一个大疆App





			附录二：无人机组装和拆除
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机库连接V3.docx




机库连接V3.docx

1、 大疆机库连接司空2


确保大疆机库在司空平台上功能正常（可看可控），机库定位显示“RTK已收敛/已标定”。


[image: ]


如未显示“RTK已收敛/已标定”，请机库连接公网并点击机库位置重新标定。





2、大疆机库连接凌云


2.1 凌云平台设置


2.1.1 登录凌云


请按实际部署的平台情况获取，成研一级平台登录地址如下：


https://www.demo.uavcmlc.com/pangu/#/login





[bookmark: _GoBack]账号密码请单独获取





2.1.2 新建机库


【机库管理】中新建机库。参考图2-1信息填写，其中【设备号】需修改为遥控连接机库时显示的【主控SN】，如图2-2所示。


点击【添加视频信息】，【是否存储】选否，【视频线路】选择自动。


[image: ]


图2-1 机库配置信息


[image: ]


图2-2 新建机库时设备号要填写的主控SN


2.1.3 新建无人机


【无人机管理】中新建无人机。参考如下信息填写，其中【设备号】与【机库设备号】均须填写无人机机身的【无人机SN号】，参考图2-4。


[image: ]


图2-3 无人机配置信息


[image: ]


图2-4 无人机SN号示意





2.1.4 新建载荷


在【载荷管理】中新建载荷，参考如下信息填写，其中【设备号】须填写无人机机身的【无人机SN号】，【是否存储】选是，【视频线路】选择自动。


[image: ]


图2-5 载荷配置信息


2.1.5无人机绑定载荷


在【无人机管理】中找到刚才所建的无人机，在数据行末端的【更多】-->【载荷】按钮，在页面中点击绑定载荷，选中并绑定刚才所建的载荷。


2.1.6 机库绑定无人机


在【机库管理】中找到刚才所建的机库，在数据行末端的【无人机】按钮，选中并绑定刚才所建的无人机。





2.2机库配置


2.2.1进入云服务配置


遥控器用数据线连接机库，点击云服务（如下图框选位置）：


[image: ]


从司空2切换为第三方云服务（如下图框选位置）：


[image: ]


2.2.2 填入凌云服务信息


填入如下信息


[image: ]


请按实际部署的平台情况获取，成研一级平台信息如下：


MQTT网关：183.220.194.193:26686


MQTT账号：cmlc


MQTT密码：odD8#Cr628


设备绑定码填company_zyly


点击确认。
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